
Мастер-класс. 

Сборка и программирование простого колесного робота с дистанционным 
управлением. 

 

-Сборка робота на базе EV3. 

 

-Установка на робота штатного инфракрасного датчика. 

 

-Программирование робота для управления со штатного пульта дистанционного 
управления (ИК-маяк EV3). 

 

 

 

 

 

 

 

 



Мастер-класс. 

Управление простым колесным роботом с дистанционным управлением. 

 

-Изучение органов управления пульта ДУ. 

 

-Движение прямо. 

 

-Развороты. 

 

-Движение с поворотамимежду конусов. 

 

 


